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Convencoes Utilizadas

Durante a leitura do manual poderdao ser encontradas as seguintes
ferramentas de ajuda ao usudrio leitor :

Boa Pratica de Trabalho : Conhecido como protocolo GMP ou
Good Manufacturing Practices , essa drea informa sobre
possiveis situacées de risco onde uma conduta mais cuidadosa pode
ser indicada. Ndo é todavia uma diretiva.

Informacdo Avancada : Essa drea progride no detalhamento de
tépicos referentes ao assunto em pauta e fornece orientacdo de qual
caminho devera ser trilhado para a obtencdo de um melhor
conhecimento do contexto ou fundamentacdo tedrica. Também
informa o caminho de acesso a ferramentas no software.

erros na interpretacao do comportamento de dispositivos e artefatos
de software do instrumento.

@ Avisos : Essa drea informa sobre possiveis problemas devido a

» Truques : Essa drea informa sobre atalhos de produtividade no
*/* software ou ajustes em procedimentos de forma a melhorar a
interface do usudrio com o instrumento.

*

Tipografia : Para facilitar leitura do texto estardo disponiveis as
seguintes ferramentas de realce e referencia cruzada :

Importancia de um termo : indica que o terma assim grafado é
considerado chave na interpretacdo do contexto atual

'DISPOSITIVO / ARTEFATO' : |Indica acionamento de um
comando no painel ou artefato na tela do Tablet.

{ o figura 2item s } : Indica referencia a um determinado item em uma
figura ilustrativa
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1 Logitech PM5

O presente Manual de Usudrio orienta sobre as modificacdes de
modernizacao implementadas no instrumento marca Logitech modelo PM.

A localizacdo dos varios controles, originais e implementados pela
modernizag&o etdo ilustrados na { figua1} e descritos na Tabela 1 :

Figura 1: Logitech PM5 - Dispositivos
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Iltem Descricdo do dispositivo

01 Botao Soco (Alimentagao Principal)

02 Alimentagdo da Bomba de Vécuo

03 Alimentacao da Eletrénica de controle

04 Painel Frontal

05 Acesso de Servicos

06 Base Operacional

07 Anteparo contra respingos

08 Bracos de Desbaste

09 Pilar de Acionamento - Braco Oscilante

10 Bandeja Removivel de Rejeitos do Abrasivo

11 Engates Rapidos Conexao de Bombeamento (Vacuo)
12 Protecdo do Engate da Vélvula de Vacuo

13 Conjunto do Raspador de Rejeitos do Abrasivo
14 Conexao de Bombeamento (Entrada do Vécuo)
15 Conexao de Exaustao (Saida do Vacuo)

16 Indicador de Pressdo de Bombeamento (Medidor de Vacuo)
17 Canal Duplo do Dispensador de Abrasivo

18 Gabinete da Eletrénica de Controle

19 Gotejador do Dispensador de Abrasivo

20 Cilindro de Abrasivos

21 Plataforma do Disco de Desbaste ou Polimento
22 Chave de Seguranca

23 Vélvula de Regulagéo do Fluxo de Abrasivo

Tabela 1 - Logitech PM5 - Localizacao dos Dispositivos
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2 Operacao Manual

O modo de operacao manual prové os recursos para que o instrumento possa
ser operado sem a necessidade de uso do software de controle no tablet. Foi
idealizado pra que o uso do instrumento seja o mais simples possivel
portanto obedece as seguintes limitacoes :

® SEM TEMPORIZACOES DE TAREFAS

Nao é possivel programar o final de determinada tarefa

SEM PROGRAMACAO DE TAREFAS

O painel executa imediatamente e de forma atdmica cada acao
solicitada pelo usuério por meio de suas chaves e botdes de ajuste
e nao recorda sequencias de comandos;

TRABALHA DE FORMA IMPERATIVA
Nao ha confirmacao da acao requisitada ou ajuste automéatico de
valores escalares (velocidades ou posicionamentos) por uso de
realimentacao dos resultados de leitura dos sensores do
instrumento (feedback loop)

O FUNCIONAMENTO DO PAINEL DEPENDE DA PRESENCA DO MODULO DE
CONTROLE -{ 5 FIGURA 1 ITEM 2 }

A falta ou falha nos circuitos do controlador do instrumento
impedirdao uma, varias ou todas as funcdes do painel.

INDEPENDE DO SOFTWARE
Uma vez comandado para operacdao manual, o instrumento é
indiferente a auséncia ou falha no tablet e software de controle.

SEM MONITORAMENTO
Nao hd verificacdo ou controle da concavidade do disco de
desbaste.

2.1 Painel Frontal

O Painel frontal de comando manual do instrumento prové os controles de
atuacdo do disco de desbaste ou polimento, braco oscilante, tambor de
abrasivo e a habilitacdao do painel do jig de polimento WG2. Encontra-se na
regido frontal conforme { o figura 1item4 } e estd dividido em duas regides de
atuacdo a saber : painel principal a esquerda e chave de seguranca a direita.
Refira-se ao diagrama abaixo para ajuda na posicao dos controles.

Manual do Usuério V 1.0.8-RC
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M NUAL CALIBRACAG

AUTOMATICO MOVIMENTO

BRAGO OSCILANTE

AUTOMATICO

Figura 2: Painel Frontal

2.1.1 ACIONAMENTO DO DISCO DE DESBASTE

Essa seccao do painel frontal encontra-se na regiao inferior esquerda
definida como grupo 'DISCO' {= figua 2 item 8 } e implementa as
funcionalidades relativas ao comando do disco de desbaste. E possivel
executar as seguintes tarefas :

A) CONECTAR O CONTROLADOR DE VELOCIDADE DO DISCO DE DESBASTE

Determine a forma de comando pelo uso da chave
'MANUAL/AUTOMATICO' -{a? figura 2 item 4 }- nas seguintes posicoes :

e PosICAO 'MANUAL'
Ao controle manual de velocidade { & figura2items }.

e POSICAO 'AUTOMATICO’
Ao controlador de automacdao do instrumento para que o
acionamento seja feito pelo software no tablet.

B) HABILITAR O CONTROLADOR DE VELOCIDADE DO DISCO DE DESBASTE

O comando de 'VELOCIDADE' { figura2items } dispde de uma chave de
seguranca que interrompe a alimentacdao do controlador de velocidade
do disco de desbaste caso a velocidade nao seja explicitamente definida
pelo usuario. Determine essa habilitacdo posicionando o comando
'VELOCIDADE' { figua2items } nas seguintes posicoes :

® GIRAR TOTALMENTE NO SENTIDO ANTI-HORARIO
Apds perceber (tatil e audivel) um cliqgue no botdao de acionamento
do comando, a alimentacdo do controlador de velocidade do disco
de desbaste estara interrompida.
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QUALQUER OUTRA POSICAO

A alimentacdo de potencia do controlador de velocidade do disco
de desbaste serd habilitada em qualquer outra posicao do botdo.
Caso a posicdo anterior seja totalmente no sentido anti-horario
(como acima) serd possivel perceber (tatil e audivel) um cliqgue no

botao de acionamento do comando.

De forma a garantir a seguranca na operacdo do instrumento, é boa
norma manter o comando 'VELOCIDADE' {t figura 2item 5 } sempre
posicionado totalmente no sentido anti-horario caso ndo haja
necessidade explicita de comando manual do disco de desbaste.
Lembramos que o comando de 'VELOCIDADE' {t figura2items } fica
inoperante caso a chave gangorra 'MANUAL/AUTOMATICO'
{w figura 2 item 4 } esteja posicionada em 'AUTOMATICO', todavia o
controlador de velocidade respeitara imediatamente 0
determinado no comando 'VELOCIDADE' { figura 2 item 5 } caso a
chave '"MANUAL/AUTOMATICO' {t figura 2 item 4 } seja posicionada

em'MANUAL".

C) CONTROLAR A VELOCIDADE DO DISCO DE DESBASTE

Posicione 0 botdo do comando de 'VELOCIDADE' {w figua 5item s } de
forma a ajustar a velocidade do disco de desbaste ao desejado,
observando as seguintes possibilidades e limitacdes desse modo de
operacao :

UNIDADES DE MEDIDA

Definamos o termo 'velocidade do disco' como a velocidade angular
de um ponto na placa de desbaste * 2 * pi / 60%9! ou mais
adequadamente: em Rpm.

VELOCIDADE MINIMA

A velocidade do disco serd de aprox. 6 Rpm quando o botdo do
comando de 'VELOCIDADE' {w figura 2 item 5 } estiver na posicdo
logo apés o cligue de habilitacdo do controlador de velocidade
(ap6s totalmente no sentido anti hordrio e posteriormente
comandado a ajustar a velocidade).

VELOCIDADE MAXIMA

A velocidade do disco serd de aprox. 80 Rpm quando o botdo do
comando de 'VELOCIDADE' { figura 2 item 5 } estiver na posicdo
totalmente no sentido horario.

PRECISAO DE AJUSTE

O comando nao é calibrado, portanto ndo existe uma relacao
entre a posicao angular do botdao de comando e a velocidade do
disco.

REPRODUTIBILIDADE DO AJUSTE
O ajuste de velocidade do disco ndo corrige variacdes do torque
necessdrio a manter determinado valor ou variacdes de

Manual do Usuério V 1.0.8-RC
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temperatura ou alimentacdo da eletrdnica de controle.

2.1.2 ACIONAMENTO DO BRACO OSCILANTE

Essa seccao do painel frontal encontra-se na regiao superior esquerda
definida como grupo 'BRACO OSCILANTE' -{? figura 2 item A }- e implementa
as funcionalidades relativas ao comando do braco oscilante do instrumento.
E possivel executar as seguintes tarefas :

A) CONECTAR O CONTROLADOR DE POSICIONAMENTO DO BRACO OSCILANTE

Determine a forma de comando pelo uso da chave
'"MANUAL/AUTOMATICO' { figua2item1 } nas seguintes posigdes :

® POSICAO 'MANUAL’
Aos comandos manuais de calibracgo e posicionamento
-{EﬁguraZitemZ }

® POSICAO 'AUTOMATICO'
Ao controlador de automacao do instrumento para que o
acionamento seja feito pelo software no tablet.

B) POSICIONAR O BRACO OSCILANTE MANUALMENTE

Determine a forma de comando do controlador de posicionamento do
braco oscilante pelo uso dachave 'CALIBRACAO/MOVIMENTO'
-{? figura 2 item 2 I» nas seguintes posicoes :
® POSICAO 'CALIBRACAO'
Comanda o o controlador de posicionamento do braco oscilante a
mover o sensor de planicidade ou o jig de polimento para a
posicdo inicial e calibrada de trabalho. Refira-se ao
procedimento 'Calibracdo do Braco Oscilante' no Manual de
Servicos para definicdo do termo 'posicao calibrada'.

® POSICAO 'MOVIMENTO'
Conecta o controlador de posicionamento do braco oscilante ao
comando da chave 'DIRECAQ" { figura2item3 }.

C) ACIONAR O BRAGCO OSCILANTE EM DETERMINADA DIREGCAO

Determine a direcao de movimento do braco oscilante pelo uso da chave
‘DIRECAO' -{ﬁ figura 2 item 3 }- nas seguintes posicoes :
® ALAVANCA A ESQUERDA
Move o braco oscilante de forma a posicionar o sensor de
planicidade ou o jig de polimento em direcdo a borda externa do
disco de desbaste ou polimento.

® ALAVANCA NA POSICAO CENTRAL
Mantém o braco oscilante em repouso.

@ ALAVANCA A DIREITA
Move o braco oscilante de forma a posicionar o sensor de
planicidade ou o jig de polimento em direcao a borda interna do
disco de desbaste ou polimento.
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O uso da chave 'DIRECAO' {w figura2item 3 } respeita o comando do
usuario mesmo que O lugar desejado extrapole o limite de
posicionamento em regido considerada analiticamente adequada ou
leve a estrutura mecanica de acionamento a encontrar seus limites
de excursao (batente). Apesar do controlador de posicionamento do
braco oscilante dispor de protecao contra eventos de sobrecarga
no torque de acionamento via reducdo de corrente disponivel ao
motor, poderdo ocorrer travamentos mecanicos que irdo
demandar intervencbes corretivas de manutencdo caso o uUso
inadequado perdure por tempo suficiente. E boa norma executar
a tarefa de posicionamento do braco oscilante de forma atémica
(ndo concorrente com outras atividades) de modo a reservar a
atencdo do usuario exclusivamente a ela.

2.1.3 ACIONAMENTO DO JIG DE POLIMENTO

Essa seccao do painel frontal encontra-se na regiao inferior direita definida
como grupo 'WG2' {w figua 2 item ¢ } e implementa as funcionalidades
relativas ao comando do jig de polimento do instrumento. E possivel executar
as seguintes tarefas :

A) ACIONAR O CONTROLADOR DE VELOCIDADE DO JIG DE POLIMENTO

Determine a forma de comando pelo uso da chave 'LIGA/DESLIGA'
{ o figura2item 6 } nas seguintes posigdes :
® POSICAO 'LIGA'

Habilita o comando do jig de polimento pelo painel de polimento
{ s figura 1 item 10 }

® POSICAO 'DESLIGA'
Inibe o comando do jig de polimento pelo painel de polimento
-{E figura 1 item 10 }-

Esse acionamento respeita incondicionalmente o0 determinado
pelo painel de comando especifico do artefato (refira-se ao item jig
de polimento) e o acionard imediatamente na direcdo e giro ali
determinadas. E boa norma certificar-se preliminarmente ao
acionamento que o referido painel esteja solicitando ao controlador
de velocidade do jig de polimento que mantenha o artefato em sua
posicao de repouso.

2.1.4 ACIONAMENTO DO TAMBOR DE ABRASIVO

Essa seccao do painel frontal encontra-se na regiao inferior direita definida
como grupo 'ABRASIVO' {t figua2item D } e implementa as funcionalidades
relativas ao comando do tambor de abrasivo do instrumento. E possivel
executar as seguintes tarefas :
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B) ACIONAR O MOTOR DO TAMBOR DE ABRASIVO
Determine a forma de comando pelo uso da chave 'LIGA/DESLIGA'
{ = figua2item7 } nas seguintes posicdes :
e POSICAO 'LIGA
Habilita o giro do tambor.

® POSICAO 'DESLIGA'
Inibe o giro do tambor.

I O software de controle no tablet e esse dispositivo concorrem pela
L. prioridade de acionamento sobre o tambor de abrasivo, assim :

O software de controle pode comandar e energizacdo do dispositivo
mesmo que a chave 'LIGA/DESLIGA' {w figura 2 item 7 } esteja na
posicdo ‘Desliga’.

A chave 'LIGA/DESLIGA' {= figua 2 item 7 } pode comandar a
energizacdo do dispositivo mesmo que o software de controle no
tablet nao emita o comando.

Verifique a concordancia dos comandos de acordo com o modo de
operacao ( Manual ou Assistido)

2.1.5 CHAVE DE SEGURANCA

O projeto do instrumento ndao contempla mecanismos de protecdo ao usuario
via qualificacdo de acesso a suas partes méveis (na forma de anteparos e/ou
intertravamentos), portanto foi providenciado um mecanismo minimo na
forma de uma chave de seguranca instalada no painel frontal
{ = figura1item22 } onde é possivel :

A) HABILITAR O ACIONAMENTO DAS PARTES MOVEIS DO INSTRUMENTO.

Determine se os comandos enviados pelo painel manual ou pelo
software de comando poderao acionar os dispositivos do instrumento
colocando a chave nas seguintes posicoes:
e POSICAO 'LIGA
Habilita o acionamento.

® POSICAO 'DESLIGA'
Inibe o0 acionamento.

Tanto a operacao manual quanto a assistida entendem que uma
carga adicional de trabalho na forma de acionamentos auxiliares
ou dialogos de confirmacdo de acbées ndo deve ser imposta ao
operador para cada etapa de configuracao do instrumento.
Todavia é boa norma que qualquer intervencdo de montagem de
dispositivos ou ajustes no instrumento seja precedida pela
desabilitacdo de eventuais comandos pelo uso dessa chave.
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2.2 Painel Polimento (WG2)

O painel de polimento ou ‘WG2’ -{E figura 3 I» é responsavel pelo acionamento
e controle de velocidade jig de polimento. Estd localizado na lateral direita do
instrumento { & figuralitem10 } onde é possivel executar as seguintes tarefas :

Figura 3: Painel de Comando WG2

A) ACIONAR E DETERMINAR O SENTIDO DO GIRO DO JIG DE POLIMENTO
Determine a direcao de giro do jig de polimento pelo uso da chave
‘DIRECAO' {r fgurasitem2 } nas seguintes posicoes :
® ALAVANCA A ESQUERDA
Ativa o giro do jig de polimento no sentido hordrio. V.

® ALAVANCA NA POSICAO CENTRAL
Mantém o jig de polimento em repouso.

® ALAVANCA A DIREITA
Ativa o giro do jig de polimento no sentido anti horario. U .

B) CONTROLAR A VELOCIDADE DE GIRO DO JIG DE POLIMENTO

Posicione o botdo do comando de 'VELOCIDADE' {t figura 3item 2 } de
forma a ajustar a velocidade desejada, observando as seguintes
possibilidades e limitacdes desse modo de operacao :

® DEFINICAO DE TERMOS

Definamos o termo 'velocidade de giro' como a velocidade angular
em RPM.
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® VELOCIDADE MiNIMA

A velocidade de giro serd de aprox. 2 Rpm quando o botdo do
comando de 'VELOCIDADE' {w figura 3item 2 } estiver na posicdo
totalmente no sentido anti horario.

VELOCIDADE MAXIMA

A velocidade do disco serd de aprox. 40 Rpm quando o botdo do
comando de 'VELOCIDADE' {w fgura 2 item 2 } estiver na posicdo
totalmente no sentido horario.

PRECISAO DO AJUSTE

O comando nao é calibrado, portanto existe uma relacdo apenas
aproximada e nao linear entre a posicao angular do botao de
comando e a velocidade de giro do jig.

REPRODUTIBILIDADE DO AJUSTE

O ajuste de velocidade de giro do jig ndo corrige variacdes do
torque necessario a manter determinado valor ou variacdes de
temperatura ou alimentacao da eletrénica de controle.

2.3 Painel de Alimentacoes

Instalado na regido inferior direita do instrumento { figura 1 itens 123 } é um
conjunto de interruptores que habilitam a alimentacdo elétrica de
dispositivos do instrumento. O conjunto pode ser dividido em 3 areas de
interesse :

A) BOTAO DE EMERGENCIA

Chave de potencia do tipo ‘Botdao Soco’ ou ‘Cogumelo’
{ o figura 1 item 1 }destinada a ligar/desligar toda a alimentagdo elétrica
geral do instrumento, provendo acao rapida no caso de emergéncias.
Habilite ou desligue a alimentacdo elétrica do instrumento acionando o
dispositivo nos seguinte modos :

® DESLIGAR INSTRUMENTO

Pressione a manopla (cogumelo) para dentro, verificando seu
travamento nessa posicao.

® LIGAR O INSTRUMENTO

Gire a manopla (cogumelo) aprox. ¥ de volta no sentido horario,
verificando sua liberacao para a posicao mais para fora da posicao
anterior.

B) ALIMENTACAO DA ELETRONICA DE CONTROLE

Chave de potencia do tipo gangorra {o figura 1 item 2 } destinada a
ligar/desligar a alimentacao elétrica da eletrénica de controle do
instrumento. Habilite ou desligue essa alimentacao acionando o
dispositivo nos seguintes modos :

@ DESLIGAR ALIMENTACAO

Pressione a gangorra no lado esquerdo, verificando que a lampada
interna verde de sinalizacao esteja apagada.
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® LIGAR ALIMENTACAO
Pressione a gangorra no lado direito, verificando que a lampada
interna verde de sinalizagao esteja acesa.

C) ALIMENTACAO DA BOMBA DE VACUO

Chave de potencia do tipo gangorra {& figura 1 item 3 } destinada a
ligar/desligar a alimentacdo AC da bomba de vacuo do instrumento.
Habilite ou desligue essa alimentacao acionando o dispositivo nos
seguintes modos :
® DESLIGAR ALIMENTACAO
Pressione a gangorra no lado esquerdo, verificando que a lampada
interna verde de sinalizacao esteja apagada.

® LIGAR ALIMENTACAO
Pressione a gangorra no lado direito, verificando que a lampada
interna verde de sinalizacao esteja acesa.
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3 Operacao Assistida

O modo de operacdo assistida prové os recursos de automacado necessarios a
execucao de tarefas que demandam um melhor controle e precisao dos
procedimentos, todavia impondo uma carga de trabalho preliminar de
estratégias de ajuste e programacdo de parametros do instrumento. Foi
idealizado para que seja preciso e obedece as seguintes diretivas :

® PROVER TEMPORIZACAO DE ACOES.

As tarefas de polimento e desbaste podem ter duracdao ou horarios
pré-definidos.

PROVER AJUSTE PRECISO DOS PARAMETROS DE FUNCIONAMENTO DO
INSTRUMENTO.

A eletrbnica de controle monitora o comportamento do instrumento
via sensores e ajusta o acionamento de forma a manter o
requisitado pelo usuério.

PROVER AUTENTICACAO/PERFIL DE USUARIO.

O software de controle pode solicitar autenticacdo de usuério e dai
configurar o instrumento de forma a atender ao seu perfil ou
permissoes.

PROVER ACESSO DIRETO AO INSTRUMENTO.

Caso o usuario detenha permissdes adequadas, o software de
controle pode habilitar o acionamento direto de dispositivos ou
acesso aos sensores do instrumento para pesquisa de
procedimentos ou deteccao de falhas.

PROVER INTERFACE COM ACESSORIOS.

A eletronica e o software de controle pode executar leituras em um
sensor de planicidade (Probe) que esteja conectado ao instrumento
e daf aplicar a estratégia necessaria a manter determinado valor de
concavidade do disco de desbaste.

Esse manual é de usuério e trata somente dos procedimentos que
utilizam o painel de acesso operacional do software de controle. De
forma a ndo prejudicar o esclarecimento de conceitos, poderdo
haver referencias a outras funcionalidades somente disponiveis a
usuarios administradores ou de manutencdo que entretanto estardo

descritas em detalhe somente em manuais de servico.

O modo de operacao assistida utiliza as seguintes funcionalidades e
disponibilidades de dispositivos de hardware e artefatos de software :

3.1 Hardware

A comunicacdao entre os dispositivos de acionamento e sensores do
instrumento e o usudrio utiliza o seguinte conjunto de tecnologias que devem
ser assim configuradas :
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A) TABLET DE INTERFACE COM USUARIO

0]

uso de tablets como interface com usuarios em instrumentos

analiticos tem demonstrado ser um dos meios mais modernos e eficazes
no desempenho dessa tarefa pois usa 0s mesmos mecanismos de
acionamento e recursos graficos j& amplamente consolidados pelo uso
cotidiano de celulares e outros dispositivos. O instrumento pode utilizar
qualquer tablet disponivel no mercado que atenda as seguintes
especificacdes :

® TELA
Qualquer tamanho de tela acima de 7 polegadas.

® SISTEMA OPERACIONAL
Sistema Operacional Android 4.1 (Jelly Bean) ou Lollypop (5).

® MEMORIA / CORES
Uma CPU (core) e minimo de 1 GB. Armazenamento externo via
cartao SD.

e MODEM WI-FI
O tablet devera ter seu dispositivo Wi-Fi permanentemente
habilitado.

B) REDE WI-FI

A

comunicacdo com o instrumento utiliza uma rede Wi-Fi prépria

providenciada por um roteador instalado no gabinete da eletr6nica de
controle. Estad configurada com os seguintes parametros :

® SLOT DE COMUNICACAO E ALCANCE
De forma a evitar conflitos com outras eventuais redes do
laboratério e prover maior controle, a busca automética do
routeador foi desabilitada e o canal ajustado para o slot fixo de
numero 5. O alcance estimado é de um raio de 10 metros.

Embora ndo absolutamente necessdrio, é boa norma certificar-se

que outros possiveis roteadores em operacdo no laboratdrio
também atendam a essa regra de ndo interferéncia e administracdo

e operem em outros slots disponiveis.

® IDENTIFICACAO (SSID)

A rede ira aparecer em dispositivos com a identificacdao ‘ACP
Instruments’.

® ENDERECO E PORTA DE ACESSO
O controlador do instrumento estard disponivel a responder a
comandos no endereco IP 192.168.1.110 na porta 10887. O
routeador autenticard automaticamente o tablet entre os enderecos
192.168.1.111 ¢192.168.1.120.
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- Caso outros dispositivos registrem-se na rede ACP eles poderao ter
*/* eventual acesso via browser comum ao servidor de paginas

HTTP do instrumento que prové servicos de manutencdo no
endereco 192.168.1.110 porta 80. Para autenticacdo e operacao
por esse modo refira-se aos documentos de servico.

*

firmware do controlador do instrumento. Apesar de configuravel por
usuario  administrador  via  caminho [Login- Canvas
Configuracdo— Rede Ethernet] como abaixo:

? A porta de comunicacdo é determinada pela configuracdo do
“

Configuragéo Geral do Aplicativo

C\ Configuragao Geral do Aplicativo Enderego IP na rede do controlador Antares
192.168.1.110

_ Porta TCP/IP para comunicagao

10887

A Brago Oscilante

Conexao automatica [ on |
0 Servo Motor Identificar presenca do controlader Antares
@ Concavidade e Auxiliares Periodo entre varreduras na rede (em ms)

Verificagdo de estado
Sempre verificar estade da conexac e recuperar m
varidveis

Periodo entre as requisigoes de dados das variaveis de contro
500

Conexao WIFI

Permitir conexao com browsers no celular

Figura 4: Configuracao de Rede Ethernet

Tais pardmetros ndo deverdo ser modificados nesse instrumento em
particular.

C) PAINEL FRONTAL E DE ALIMENTACAO - CONFIGURACAQO

Para comando do instrumento pelo software analitico no tablet, as
seguintes chaves de comando devem ser assim posicionadas :

® ALIMENTACAO DO MODULO DE CONTROLES
A chave descrita no item 2.3-B deverd estar posicionada em
‘Ligada’

@ CONEXAO DO CONTROLADOR DE VELOCIDADE DO DISCO DE DESBASTE
A chave descrita no item 2.1.1-A deverd estar posicionada em
‘Automatico’
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® CONEXAO DO CONTROLADOR DO BRACO OSCILANTE
A chave descrita no item 2.1.2-A deverd estar posicionada em
‘Automatico’

e COMANDO DO TAMBOR DE ABRASIVO
A chave descrita no item 2.1.4-A deverd estar posicionada em
‘Desligado’

e COMANDO DO JIG DE POLIMENTO
A chave descrita no item 2.1.3-A deverd estar posicionada em
‘Desligado’

® CHAVE DE SEGURANCA
A chave descrita no item 2.1.5-A deverd estar posicionada em
‘Liga’

3.2 Software

O software analitico do instrumento opera no tablet e é :

® AUTO SUFICIENTE
Nao necessita de outros aplicativos como browsers, bibliotecas
adicionais ou plugins para sua operacao.

® LIVRE PARA USO
Nao requer a instalacao licencas de uso ou dongles para sua
instalacao, operacao ou atualizacao.

® INSTALAVEL LOCALMENTE
Caso o usudrio do tablet tenha permissdes do sistema operacional
Android, o software poderd ser instalado de um arquivo APK
local, sem a necessidade de acesso ao Google Play.

O software analitico pode operar em dois modos definidos pelo registro do
usudrio quando do processo de autenticacdo. O Modo Administrador
permite acesso irrestrito a configuracdao do instrumento, é usado para
manutencao e desenvolvimento e ndo é escopo de fornecimento dessa
operacao de modernizacdo portanto também nao é objeto desse manual. O
Modo Operacional prové 0S recursos necessarios a operacao do
instrumento e seus procedimentos sao descritos a seguir :

3.2.1 BOOT DO SISTEMA

Apds o processo de energizacao do tablet e a carga do sistema operacional,
poderemos visualizar uma das seguintes telas dependendo da
configuracdo de uso desejada (uso do tablet livre para outros aplicativos
ou restrito ao software analitico), condicdo previamente ajustada durante
0 processo de instalacdo do software analitico no Android:
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Figura 6: Modo Restrito

Caso o sistema tenha se posicionado no modo livre para uso, utilize o icon
indicado em {? figura 5 item 1 I» para carregar o software analitico (tap simples
na tela). Apdés o carregamento do aplicativo teremos a tela como na
{ s figura 6 }-

Em todo processo de energizagcdo do tablet havera a necessidade
% do dispositivo executar a varredura de redes Wi-Fi no entorno de sua
e localizacdo e proceder a devida autenticacao junto a melhor rede
detectada. Tal processo pode demandar um tempo que
dependerd do tablet e sistema operacional utilizado. Certifique-se
que o dispositivo tenha se registrado na rede ACP Instruments
antes de operar o instrumento, para isso use o acionamento do
icon correspondente na barra de servicos do Android.

3.2.2 AUTENTICACAO DO USUARIO

Para utilizar o software analitico serd necessério informa-lo quem deseja
acessar seus recursos de forma a adequar suas permissoes. Essa
identificacao utiliza um teclado numeérico simples onde devera ser digitada
uma sequencia de n ndmeros (n>1) como identificacdo do usuério. O
teclado de autenticacao podera ser acessado da seguinte forma :
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® PRE CONDICOES
Certifigue-se que a tela do tablet esteja mostrando o ilustrado na
-{ s figura 6 ’-

® GESTO DE ACIONAMENTO
Um duplo toque preferencialmente na regido inferior direita
da tela ird ativar a visualizacdo do teclado.

Apds o acionamento a tela do tablet ird mostrar o teclado como abaixo:

Digite seu cédigo de acesso :

Figura 7: Teclado de Autenticacdo

Execute a autenticacao procedendo a digitacdo do seu cddigo de usuario
utilizando-se dos seguintes recursos :

A) DIGITE O NUMERO
Utilize as teclas numéricas para a definicdo do seu cédigo numérico.
Um toque simples (>200 ms) na regido da tecla a ativarad. Ndo ha
auto repeticao.

B) VERIFIQUE A DIGITACAO
Ha um retorno visual (animacao de pressionamento) mas nao audivel da
acao de toque. Cada numero digitado parecerd como um asterisco na
regido indicada pelo item 1 {c figua 7 item 1 } de forma a auxiliar essa
verificacao.

C) CORRIJA A DIGITACAO CASO NECESSARIO
Utilize a tecla de indicada por \{@ figura 7 item 2 }- para cancelar o registro
do ultimo numero digitado. A regido indicada por { & figura 7 item 1} ser3
atualizada adequadamente.

D) CONFIRME O NUMERO DE ACESSO
Utilize a tecla indicada por { & figura 7item 3 } para confirmar o digitado e
solicitar a autenticacao.

Caso o teclado permaneca inativo por um periodo maior que 30 s
o sistema ird cancelar automaticamente a autenticacdo, retornando

a tela de apresentacdo como em { v figura 6 }
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O processo de autenticacdo poderd gerar dois resultados a saber:

A) USUARIO FOI AUTENTICADO
Caso o cédigo de autenticacdo digitado corresponda a um usuario
conhecido o software analitico ird informar o evento mostrando o dialogo
de aprovacao de credenciais como abaixo onde :

0la Marcelo Raso !!

Como administrador voce teré acesso irrestrito ao sistema

Figura 8: Usudrio Autenticado

® INDICACAO DO USUARIO
O software reconheceu o cédigo digitado como o designado ao
usuario de nome indicado em { & figuragitem1 }

o CREDENCIAIS DO USUARIO
Caso o usudrio seja um administrador o software ird informar
pelo uso da medalha anexa a identificacaéo como em
-{E? figura 8 item 2 }.

® CONFIRME O ACESSO AO SOFTWARE
Utilize a tecla OK indicada por -{ = figura 8 item 3 }- para prosseguir.

B) USUARIO NAO FOI RECONHECIDO

Caso o cdédigo digitado ndo corresponda a um usuario conhecido o
sequinte dialogo relatando o erro serd mostrado, onde :

. Gerente de Acessos

3 Lamento mas o codigo de acesso digitado (5 ) 80 ext

0 evento foi regit acesso nao

DESISTIR  TENTE NOVAMENTE

Figura 9: Erro na Autenticagcdo

® INDICACAO DO CODIGO ERRADO
O cddigo nao identificado serd demonstrado como o indicado por
-{ s figura 9 item 1 }.
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e ACAO SENDO TOMADA

Em seu funcionamento o software sempre indica as acdes sendo
tomadas, no caso o evento de autenticacdo com um cédigo nao
autorizado serd registrado no log de atividade do sistema, como
indicado por { & figura9item2 }

CONTINUAR COM A TENTATIVA DE AUTENTICACAO

Selecione ‘Tentar Novamente’ como indicado por { o figura 9 item 3 }
caso queira continuar (por engano na digitacao p. ex), caso onde
o teclado retornara a ser ativo como em (figx).

DESISTIR DA AUTENTICACAO

Selecione ‘Desistir' como em { figura 9 item 3 } caso n&o saiba o
cédigo, na sequencia a tela de apresentacao serd mostrada
-{a?ﬁguraﬁ}-

Por norma de seguranca, apds 3 (em sequencia) tentativas
erradas de autenticacdo, o software sé aceitaré uma outra dnica
solicitacdo de autenticacdo de usudrio administrador para a
correcdo de estado. No caso dessa autenticacdo também nao for

autorizada, uma intervencdo de manutencado serd necessaria.

Dependendo de sua qualificacdo (operacional / administrador), o software ira
prover seus servicos a USuarios :

A) USUARIO ADMINISTRADOR

Como o0 administrador vocé tem acesso a um conjunto maior de
ferramentas analiticas ele sera dirigido ao ‘Canvas de Navegacdo' como
abaixo :

OPERAGOES PROGRAMAGAO CONFIGURAGAO

SERVICOS

Figura 10: Canvas de Navegacao

Os servicos provisionados nessa darea sdo considerados como de
manutencdo e ndo classificam-se no escopo de fornecimento
dessa modernizacao. Refira-se ao Manual de Servicos para uma
descricao detalhada de suas funcionalidades.
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B) USUARIO OPERACIONAL

O usudrio operacional sera dirigido diretamente a atividade de
comando do instrumento como abaixo :

PM5 - Vale - Operagdes --- [ Painel de Acesso Rapido |
Temporizagao da Atividade

1 Periodo ajustado para : 03:45:00 (Hr:Min:Seg) @ DeSI igada 4

Controle de Concavidade Abrasivo

2 b Ol o002y 2 Desligado >

Velocidade do Disco Atividade

3 << t« 20rp.m Parada 6

N v
A B

Figura 11: Painel Rapido de Comando Operacional

3.2.3 ATIVIDADE DE COMANDO - DESCRICAO

A atividade de comando usa o painel de acesso rapido { figura11 } de forma
a prover ao usudrio o controle total do instrumento em somente uma area
de interface e simplificando assim as tarefas analiticas. O painel € composto
dos seguintes artefatos de configuracdo e comando em suas areas de
interesse/interacao :

A) AREA DE AJUSTE DE PARAMETROS ESCALARES.

Localizada a esquerda '{E figura 11 item A } prové ajuste para os 3 principais
comandos escalares do instrumento a saber:

® TEMPORIZACAO
Artefato que informa se ha ou o estado do andamento de um
ensaio no instrumento e prové mecanismos para ajuste. Indicado
por -{ s figura 11 item 1 }-

® CONTROLE DE CONCAVIDADE
Artefato que informa o estado (concavidade) do disco de desbaste
e determina as estratégias de controle desse parametro pelo uso
apropriado de comando do braco oscilante. Indicado por
-{ & figura 11 item 2 }‘

e VELOCIDADE DO Disco
Artefato que controla a velocidade do disco de desbaste ou

Polimento e prové mecanismos de ajuste. Indicado por
-{Eﬁgura 11item3}-
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B) AREA DE COMANDOS DE ACIONAMENTOS

Localizada a direita { = figua 11 item B } prové acesso a acionamentos tipo
liga/desliga no instrumento a saber
e COMANDO DO JIG WG2
Artefato que aciona ou paralisa o funcionamento do Jig de
Polimento WG2. Indicado por { & figura11item4 }.

e COMANDO DO TAMBOR DE ABRASIVO
Artefato que aciona ou paralisa o funcionamento do Tambor de
Abrasivo. Indicado por { = figura11items }.

e COMANDO DE ATIVIDADE
Artefato que inicia, pausa ou interrompe um ensaio de acordo com
o previamente configurado pelos outros artefatos. Indicado por

.{ s figura 11 item 6 }-

C) BARRA DE INDICACAO DE ESTADO DO INSTRUMENTO

Localizada na parte superior da { figua 11 } prové indicagéo do estado
de funcionamento ou a sinalizacao de erros no sistema por meio de
icons indicativos.
® |CON DE CONEXAO COM O CONTROLADOR
Artefato que indica o estado da conexdo Ethernet entre o
software analitico e o controlador do instrumento. Alterna estado

de visualizacao a cada segundo caso a conexao esteja sauddvel.
Indicado por { o figura 11 item7 }.

A manipulacdo dos artefatos do painel de acesso rapido pode ser melhor
esclarecida observando o comportamento operacional de cada um como
segue :

3.2.4 TEMPORIZACAO

A temporizagao de um ensaio é controlada pela interacdo com o artefato
ilustrado em { & figura12 |},

1 Temporizagao da Atividade 2
Periodo ajustado para : 03:45:00 (Hr:Min:Seg) @

Figura 12: Controle de temporizacao

Atuando nessa area é possivel ao usuario

A) DETERMINAR O ESTADO DO ENSAIO

Verificando o descrito pelo item { o figura 12item 1 } & possivel determinar
se ha, e qual é a programacao de funcionamento de um ensaio. As
seguintes mensagens podem estar ali escritas :
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@ PERIODO AJUSTADO PARA ...

Indica que uma vez iniciado um ensaio, este perdurard pelo tempo
informado.

® TEMPO PARA O FINAL :

Indica que o ensaio estd em andamento e terminard em x horas,
minutos, segundos e também as y horas, minutos e segundos do
presente dia ou subsequente.

ENCERRADA PELO USUARIO AS ...
Indica que a tarefa (ensaio) foi encerrada (pelo usuério ou de forma
programada) as ...

ATIVIDADE ENCERRA AS ...
Indica que o ensaio estd programado para encerar as y horas,
minutos e segundos do presente dia ou subsequente

B) PROGRAMAR A DURACAO DE UM ENSAIO

Ativando o icon descrito pelo item e {& figua 12 item 2 } serd
apresentado o dialogo de programacao de tempos como abaixo, onde é
possivel :

@ Ajuste Tempos

Duragao Estimada da Tarefa : 00:46:00 <— 2

. 3
1 I 00 - 46 F‘E”‘“'“A/
e *

Cancel 0k

Defina o tempo de duragéo da atividade

Figura 13: Dialogo de Programacao de Tempos

® DETERMINAR O TIPO DE AJUSTE DE TEMPOS DO DIALOGO

Margue ou nao (toque simples sobre) o dispositivo ‘Periodo’
indicado por { & figura13item3 } para determinar se o tempo do ensaio
serd definido por sua duracdao (Periodo marcado) ou sera
encerrado em algum horario especifico do dia (Periodo
desmarcado)

AJUSTAR O TEMPO DE DURACAO DO ENSAIO

Use os controles indicados pelo item \{u? figura 13 item 1 I» para ajuste
do tempo de duracao do ensaio ou o hordrio de termino conforme
o determinado pelo estado do dispositivo ‘Periodo’ do item
acima. O controle deslizante da esquerda ajusta as Horas e 0
da direita os Minutos. O ajuste pode ser efetuado pelo gesto de
deslizamento ou o teclado de edicao serd acionado apdés um gesto
de toque longo.
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Os valores dos controles de deslizamento séao automaticamente
ajustados para o hordrio atual caso o artefato ‘Periodo’ esteja

desmarcado ou para o valor padrdao da configuracao do instrumento

determinado pelo administrador na drea de preferencias.

® VERIFICAR A DURACAO ESTIMADA
O item em {© figura 13 item 2 } informa a estimativa de duragdo do
ensaio, considerando inicio imediato e caso o ajuste tenha sido
configurado para horario de término.

® VERIFICAR HORARIO ATUAL
O item em {w figua 13 item 4 } & de conveniéncia e indica o horério
atual.

dia. O ajuste maximo de tempo em um ensaio é de 23 horas e 59
minutos e leva em consideracdo (quando ajustado para duracédo) a
virada das horas (lap) as 00:00:00. Portanto um ensaio ajustado
para 3 horas de duracao e iniciado as 23:30 ira finalizar as 2:30 do
outro dia. O indicador descrito no item { figura13item 2 } jrg informar
a estimativa adequadamente.

1 Os ajustes de temporizacao utilizam o padrdo de 24 horas no
-

o De forma a manter a coeréncia nas estruturas de comando, o
*/* software analitico ndo permite a modificacdo completa da

temporizacdo de pelo uso desse didlogo caso o ensaio esteja em
andamento, todavia serdo permitidos ajustes pelo uso do
gesto de swipe (esquerda = -5 min / direita= + 5 min)
sobre o artefato ilustrado por {w figua 12 } O reconhecimento do
comando poderéd ser observado pela emissdo do toast
correspondente como na { v figura14 }

*

PMS5 - Vale - Operagdes --- [ Painel de Acesso Rapido ]

Temporizagao da Atividade

Atividade encerra as 15:35:00 DeSIigada

Controle de Concavidade Abrasivo

[T Desligado

Velocidade do Disco Atividade
|< erio atividade foi increr 08 Pal’ada

Figura 14: Atalho Swipe - Incremento do Tempo do Ensaio
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3.2.5 CONCAVIDADE (PLANICIDADE)

Utilize esse artefato para monitorar e controlar o braco oscilante de forma a
mover as amostras para regides que preservem o estado do disco de
desbaste ou qualquer estratégia outra do ensaio relativa a essas atividades.
Ele prové indicadores graficos e numéricos do observado pelo acessério de
medida (Probe) e configura metas por um dialogo de ajustes. E ilustrado pela
{ o figura1s L e por ele é possivel :

1 Controle de Concavidade

oot TR 0-02v 2 2

Figura 15: Controle de Concavidade

A) MONITORAR DINAMICAMENTE A CONCAVIDADE DO DISCO DE DESBASTE

O medidor analégico indicado por { figura 15 item 1 } indica o valor
médio da concavidade do disco baseado na amostragem de varias
medidas tomadas por varredura. E indicado para informar uma
estimativa geral do estado do disco durante um ensaio.

A 30 rpm por ex. Um mesmo ponto no disco passard pelo sensor a
< cada 2 seg. Se a meta de resolucdo das medidas no disco for de 1

grau por ex. deveremos executar 360 medidas ou uma a cada
5.55ms. A média mdvel desses resultados seréd enviada para o
medidor a cada segundo.

O medidor obedece aos seguintes parametros de funcionamento:

@ PONTEIRO NO FUNDO DE ESCALA A ESQUERDA
Valor maximo de convexidade do disco de desbaste. Indica que o
disco estd convexo em um valor >= 10 um.

® PONTEIRO NO CENTRO
Indica que o disco de desbaste esta plano.

® PONTEIRO NO FUNDO DE ESCALA A DIREITA
Valor madximo de concavidade do disco de desbaste. Indica que o
disco estd concavo em um valor >= 10 um.

® PRECISAO ESPACIAL DAS LEITURAS
Devido as limitacées do projeto mecanico do instrumento, o
sensor (Probe) executa as medidas de modo diferencial
(considerando 3 pontos) e portanto apenas na regido interna
do disco (65%). Refira-se ao Manual de Servico para informacdes
técnicas mais detalhadas.
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@ LINEARIDADE DA ESCALA E ACURACIDADE
O medidor calcula o valor final em microns aplicando uma
curva de calibracdao que utiliza polindbmios de até segundo grau
e posteriormente aplicando correcdes de recalibracao
(translacdo e rotacdo) caso necessario. Uma vez que 0 processo
de calibracao primdria tenha sido bem executado a linearidade
esperada é melhor que 1% € a resolucdo melhor que 0.8
um. Refira-se ao Manual de Servico para consideracées quanto
a acuracidade do processo de calibracdo primaria do Probe.

usudrio administrador via caminho [Login-» Canvas
Servicos —» Swipe a esquerda * 2 - Tela Servicos do LVDT,

WG20 e Auxiliares] como abaixo:

? Os paréametros de calibracdo do Probe sdo configuraveis por
“

s
Virna 7 - Ferramentas de Suporte

Servigos do LVDT, WG20 e Auxiliares —Calibragiodo LvOT___

-11.110243

Situagac do LVDT

3.2752E-4

Sinal brute Calibrado

\ Lkl L 2800  1.27 0
Comando da WG2 Faixa de medida
. Minimo
Horério -
Velocidade : @ 0 Acionar
Maximo
Parametros e Sensores Auxiliares
ZERAR LVDT RECAL OFF
Vicuo Tambor Abrasivo
Conexao com Ethernet Emitir Status Callback | on |

LoG ‘ | 0

Figura 16: Parametros de Calibracao do Probe

Refira-se ao Manual de Servicos para referencia tedrica sobre os
ajustes e dados marcados pelos balées em vermelho.

B) MEDIR COM MAIS PRECISAO DETERMINADO PONTO DO DISCO DE DESBASTE

llustrado em { & figura 15 item 2 } é Indicado para medidas estdticas na
pesquisa de métodos, prové um melhor tratamento estatistico dos
dados do Probe de forma a aumentar a resolucdao das medidas a
custa de uma maior laténcia (integracdes > 25 s). Segue aos mesmas
consideracdes sobre curvas de calibracao todavia trata o sinal bruto
reduzindo interferéncias da rede ou outras de forma a aumentar a
relacdo sinal/ruido do sinal do Probe. Resolucdes de 80 nm podem
ser alcancadas.
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C) ACIONAR O DIALOGO DE CONFIGURAGCAO DO BRACO OSCILANTE

Ativando o icon descrito pelo item {o figura1sitem3 } serd apresentado o
didlogo de Estratégia de Varredura ilustrado na {& figua 17}, onde é

possivel :
@ Defina estratégia de varredura
) L
@ Defina estratégia de varredura Algoritmo Beta
1 Algoritmo Gamma
Varredura Fixa < —’
Posigao Definida
Internc Velocidade Externo Oscilante Desabilitado
o 2 Interno Velocidade Externo
30 2 80 2 29 20

30 2 80

Cancel 0k

Cancel 0k

Figura 17: Dialogo de Controle da Concavidade

A) DEFINIR ESTRATEGIA DE COMANDO DO BRACO OSCILANTE

Um toque simples sobre o item {t figura17item1-esquerda } ativard um
seletor { o figura 17 item 1 - direita b com rolagem onde é possivel selecionar o
tipo de estratégia de comando.

B) SOLICITAR VARREDURA SIMPLES

Caso a estratégia de varredura simples tenha sido escolhida, determine
os limites ‘Internos e Externos’ atuando nos seletores deslizantes
correspondentes { & figura 17 item 2 } onde a unidade de medida é o
percentual da excursao (0% = todo ao centro / 100% todo a borda)
do braco oscilante sobre o disco de desbaste ou polimento. Determine a
velocidade de varredura atuando sobre o seletor ‘Velocidade’, a
unidade de medida da velocidade é mm * seg-®.

C) APLICAR ALGORITMO DE CORRECAO DE CONCAVIDADE

E possivel determinar que durante um ensaio o braco oscilante obedeca
a um algoritmo que o oriente a preservar um valor determinado de
concavidade do disco de desbaste. E possivel aplicar até 3 tipos de
algoritmo (Alpha, Beta e Gamma - todavia nesse instrumento, somente
o algoritmo Alpha esta carregado). Em qualquer selecao de algoritmo
o dialogo ird mudar para a { & figua18 } onde :
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(@ Defina estratégia de varredura

1 . Algoritmo Alpha

META EM : Nanometros

2
\ 1500 ¥ Convexo 4/3

Cancel Ok

Figura 18: Didlogo de Ajuste do Algoritmo

® SELECIONE O TIPO DE META
Atuando sobre o artefato em { & figura18item3 } por um toque simples
sobre o seletor o algoritmo produzira um disco Convexo caso 0
seletor esteja marcado ou Concavo caso o seletor esteja
desmarcado.

® SELECIONE O LIMITE DE ATUACAO
O algoritmo ird executar o seu trabalho e atuar sobre o braco
oscilante até que o resultado do medidor de concavidade
{ o figura 15 item 1} tenha um valor menor que o determinado no
artefato (seletor) em { figura18item 2 }. A unidade de medida é o
Nanémetro (nm) onde 1000 nm = 1um.

de forma unidirecional. Assim, se o disco estiver concavo 2.5 u
e a meta for estabelecida em 1500 nm - concavo, o algoritmo ird
posicionar o desbaste ou o dispositivo de correcdo de forma a que
este consuma os 1 u necessarios. Qualquer estado do disco em
direcdo a torna-lo convexo serd entendido como uma meta atingida
e o algoritmo ndo atuara. De forma a ndo comprometer
possiveis trabalhos de desbaste, o algoritmo atua reservando
somente 10% do tempo de operacao para seus procedimentos de
coleta de dados e movimentacao. Refira-se ao Manual de Servicos
para informacéo tedrica mais detalhada ou solicite a implementacao
de um algoritmo conforme suas especificacoes.

? O Algoritmo Alpha estd desenhado de forma a cumprir a meta
-

D) SOLICITAR POSICIONAMENTO

Selecione a estratégia Posicdo Definida para colocar o Braco
Oscilante em determinada posicao.

E) DESATIVAR BRACO OSCILANTE

Selecione a estratégia Oscilante Desabilitado para desabilitar o
Braco Oscilante.
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A contrario do dialogo de temporizacdo, o acesso aos ajustes
relativos ao controle do braco oscilante permanece ativo mesmo
durante o andamento de um ensaio. Principalmente no que se refere
ao comando dos algoritmos de correcdo é boa norma estabelecer
uma estratégia Unica para um ensaio.

3.2.6 VELOCIDADE

Utilize esse artefato para controlar a velocidade do disco de desbaste. E
ilustrado pela { & figua 19 } e por ele é possivel :

2 Velocidade do Disco

Figura 19: Comando de Velocidade

A) VERIFICAR A VELOCIDADE DO DISCO DE DESBASTE
O indicador { = figua19item1 } informa a velocidade que é solicitada ao
controlador do servo de acionamento do disco de desbaste. O comando
sera enviado para processamento somente se um ensaio estiver em
andamento e houver uma modificacdo em seu valor.

B) DIMINUIR A VELOCIDADE 10 RPM

Atue sobre o artefato { figura 19 item 2 } com um toque simples para
que a velocidade seja diminuida em 10 rpm. Caso ela seja menor
que 10 rpm o comando ndo tera efeito.

C) DIMINUIR A VELOCIDADE 1RPM
Atue sobre o artefato { figura 19 item 3 t com um toque simples para
que a velocidade seja diminuida em 1 rpm.

D) AUMENTAR A VELOCIDADE 10 RPM
Atue sobre o artefato { figura 19 item 5 L com um toque simples para

que a velocidade seja incrementada em 10 rpm. Caso ela seja
maior que 70 rpm o comando ndo tera efeito.

E) AUMENTAR A VELOCIDADE 1RPM

Atue sobre o artefato { o figura 19 item 4 } com um toque simples para
que a velocidade seja incrementada em 1 rpm. Caso ela seja maior
que 80 rpm o comando ndo tera efeito.

Manual do Usudrio V 1.0.8-RC Padgina 34 de 37



Modernizagao Logitech PM5 Vale

assistido confiam no controlador do instrumento e seus
sensores para que a meta de ajuste de velocidade do disco seja
cumprida. Esse instrumento esta calibrado para que o disco
responda a um comando (como informado pelo controle comentado
em 3.2.6-A) dentro de 0.6 rpm da meta estabelecida. Assim se
o display em{ t figura 19item 1 } indica 20 rpm o disco estard girando
entre 19.4 e 20.6 rpm dentro de no maximo 1400 ms.

1 Os comandos de ajuste de velocidade do disco de desbaste no modo
-«

O controlador estd adequado a corrigir variacées do torque
necessario a manter determinada velocidade até um limite de 40
Nm, onde poderao ocorrer oscilacbes no nticleo de comando PID
que irdo gerar um evento de falha e abortar o processo.

Os pardmetros de ajuste e curvas de calibracao do Servo de
Acionamento do disco de desbaste sdo configuraveis por usuario
administrador via caminho [Login-» Canvas Servicos -
Swipe a esquerda * 1 - Tela Servicos do Servo da Placa
de Desbaste] como abaixo:

[
Virna 7 - Ferramentas de Suporte

Servigos do Servo da Placa de Desbaste
Comando do Servo ho.081877
1.38616

Calibragao do Motor

L O cionar

Modulagao :
-0.00597427

Velocidade : 0 cionar
Parametros PID

ATUALIZAR PARAM. RESET Habilitar -0.201387
Proporcional :

-0.50307

Situag@o dos parametros e Sensores Integral :

o 0.1
() Enable (O Falha no Driver Derivada :

Conexio com Etheret Emitir Status Callback KN
woa: | | o

Figura 20: Calibragdo do Servo do Instrumento

Refira-se ao Manual de Servicos para referencia tedrica sobre os
ajustes e dados marcados pelos balées em vermelho.
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3.2.7 ACIONAMENTO DO JIG DE POLIMENTO

Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rapido esta
ilustrado em { & figura 11 item 4 } e implementa as funcionalidades relativas ao

comando do jig de polimento do instrumento. E possivel executar as
seguintes tarefas :

A) ACIONAR O CONTROLADOR DE VELOCIDADE DO JIG DE POLIMENTO

Determine a forma de comando pelo uso de um toque simples sobre o
artefato caso :
® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘DESLIGADA”

Habilita o comando do jig de polimento pelo painel de polimento .
Artefato passard a informar ‘Ligada’

® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘LIGADA”

Habilita o comando do jig de polimento pelo painel de polimento .
Artefato passara a informar ‘Desligada’

3.2.8 ACIONAMENTO DO TAMBOR DE ABRASIVO

Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rapido esta
ilustrado em { o figura 11 item s } e implementa as funcionalidades relativas ao
comando do Tambor de Abrasivo do instrumento. E possivel executar
as seguintes tarefas :

A) ACIONAR O MOTOR DE ACIONAMENTO DO TAMBOR

Determine a forma de comando pelo uso de um toque simples sobre o
artefato caso :
® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘DESLIGADO”

Habilita o comando do jig de polimento pelo painel de polimento .
Artefato passara a informar ‘Ligado’

® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘LIGADO”

Habilita o comando do jig de polimento pelo painel de polimento .
Artefato passard a informar ‘Desligado’

I Os comandos de acionamento do Jig de Polimento e do Tambor de
bl Abrasivo ndo dependem de um ensaio estar em andamento
para serem executados. Também é possivel atuar nesses

dispositivos durante o andamento de um ensaio.
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3.2.9 ANDAMENTO DO ENSAIO

Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rapido esta
ilustrado em { o figua 11item 6 } e implementa as funcionalidades relativas ao
comando de andamento do ensaio do instrumento. E possivel executar
as seguintes tarefas :

A) INICIAR / ENCERRAR UM ENSAIO PROGRAMADO

Determine a forma de comando pelo uso de um toque simples sobre o
artefato caso :
® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘ANDAMENTO”

Encerra o andamento de um ensaio. Artefato passard a informar
‘Parado’

® ARTEFATO INFORMA ESTADO ‘PARADO”
Inicia os trabalhos previamente programados de um ensaio.
Artefato passard a informar ‘Andamento’.

A temporizacdo do ensaio deverd estar previamente ajustada para
a | . . ) . .
sl que o comando seja efetivado. Em caso contrario um informativo de
erro sera emitido como abaixo :

@ Qops

0 periodo da atividade nao foi especificado

Positive

Figura 21: Erro na temporizagcdo

Manual do Usudrio V 1.0.8-RC Padgina 37 de 37



	Modernização Logitech PM5 Vale
	Manual do Usuário V 1.0.8-RC Página 6 de 37
	Figura 5: Modo livre para uso
	Figura 6: Modo Restrito
	Figura 2: Painel Frontal
	Figura 1: Logitech PM5 - Dispositivos
	Figura 3: Painel de Comando WG2
	Figura 4: Configuração de Rede Ethernet
	Figura 7: Teclado de Autenticação
	Figura 8: Usuário Autenticado
	Figura 9: Erro na Autenticação
	Figura 10: Canvas de Navegação
	Figura 11: Painel Rápido de Comando Operacional
	Figura 12: Controle de temporização
	Figura 13: Dialogo de Programação de Tempos
	Figura 14: Atalho Swipe - Incremento do Tempo do Ensaio
	Figura 15: Controle de Concavidade
	Figura 16: Parametros de Calibração do Probe
	Figura 17: Dialogo de Controle da Concavidade
	Figura 18: Diálogo de Ajuste do Algoritmo
	Figura 19: Comando de Velocidade
	Figura 20: Calibração do Servo do Instrumento
	Figura 21: Erro na temporização
	Modernização Logitech
	Conteúdo
	1 Logitech PM5 7
	2 Operação Manual 9
	2.1 Painel Frontal 9
	2.1.1 Acionamento do disco de desbaste 10
	a) Conectar o controlador de velocidade do disco de desbaste 10
	Posição 'Manual' 10
	Posição 'Automático’	10
	b) Habilitar o controlador de velocidade do disco de desbaste 10
	Girar totalmente no sentido anti-horário 10
	Qualquer outra posição 11
	c) Controlar a velocidade do disco de desbaste 11
	Unidades de Medida 11
	Velocidade mínima 11
	Velocidade Máxima 11
	Precisão de ajuste 11
	Reprodutibilidade do ajuste 11
	2.1.2 Acionamento do braço Oscilante 12
	a) Conectar o controlador de posicionamento do braço oscilante 12
	Posição 'Manual’	12
	Posição 'Automático' 12
	b) Posicionar o braço oscilante manualmente 12
	Posição 'Calibração' 12
	Posição 'Movimento' 12
	c) Acionar o braço oscilante em determinada direção 12
	Alavanca a esquerda 12
	Alavanca na posição central 12
	Alavanca a direita 12
	2.1.3 Acionamento do Jig de Polimento 13
	a) Acionar o controlador de velocidade do jig de polimento 13
	Posição 'Liga' 13
	Posição 'Desliga' 13
	2.1.4 Acionamento do Tambor de Abrasivo 13
	b) Acionar o motor do tambor de abrasivo 14
	Posição 'Liga' 14
	Posição 'Desliga' 14
	2.1.5 Chave de segurança 14
	a) Habilitar o acionamento das partes móveis do instrumento. 14
	Posição 'Liga' 14
	Posição 'Desliga' 14
	2.2 Painel Polimento (WG2) 15
	a) Acionar e determinar o sentido do giro do jig de polimento 15
	Alavanca a esquerda 15
	Alavanca na posição central 15
	Alavanca a direita 15
	b) Controlar a velocidade de giro do jig de polimento 15
	Definição de termos 15
	Velocidade Mínima 16
	Velocidade Máxima 16
	Precisão do ajuste 16
	Reprodutibilidade do ajuste 16
	2.3 Painel de Alimentações 16
	a) Botão de emergência 16
	Desligar instrumento 16
	Ligar o Instrumento 16
	b) Alimentação da eletrônica de controle 16
	Desligar Alimentação 16
	Ligar Alimentação 17
	c) Alimentação da Bomba de Vácuo 17
	Desligar Alimentação 17
	Ligar Alimentação 17
	3 Operação Assistida 18
	3.1 Hardware 18
	a) Tablet de interface com Usuário 19
	tela 19
	Sistema Operacional 19
	Memoria / Cores 19
	Modem Wi-Fi 19
	b) Rede Wi-Fi 19
	Slot de Comunicação e alcance 19
	Identificação (SSID) 19
	Endereço e porta de acesso 19
	c) Painel Frontal e de Alimentação – Configuração 20
	Alimentação do módulo de controles 20
	Conexão do controlador de Velocidade do disco de desbaste 20
	Conexão do controlador do Braço Oscilante 21
	Comando do Tambor de Abrasivo 21
	Comando do Jig de Polimento 21
	Chave de Segurança 21
	3.2 Software 21
	3.2.1 Boot do sistema 21
	3.2.2 Autenticação do usuário 22
	pré condições 23
	Gesto de acionamento 23
	a) Digite o numero 23
	b) Verifique a digitação 23
	c) Corrija a digitação caso necessário 23
	d) Confirme o numero de acesso 23
	a) Usuário foi autenticado 24
	Indicação do usuário 24
	Credenciais do usuário 24
	Confirme o acesso ao software 24
	b) Usuário não foi reconhecido 24
	Indicação do código errado 24
	Ação sendo tomada 25
	Continuar com a tentativa de autenticação 25
	Desistir da autenticação 25
	a) Usuário Administrador 25
	b) Usuário Operacional 26
	3.2.3 Atividade de Comando – descrição 26
	a) Área de ajuste de parâmetros escalares. 26
	Temporização 26
	Controle de Concavidade 26
	Velocidade do Disco 26
	b) Área de comandos de acionamentos 27
	Comando do Jig WG2 27
	Comando do Tambor de Abrasivo 27
	Comando de Atividade 27
	c) Barra de indicação de estado do instrumento 27
	Icon de conexão com o controlador 27
	3.2.4 Temporização 27
	a) determinar o estado do ensaio 27
	Período Ajustado para … 28
	Tempo para o final : 28
	Encerrada pelo Usuário as … 28
	Atividade encerra as … 28
	b) Programar a duração de um ensaio 28
	Determinar o tipo de ajuste de tempos do dialogo 28
	Ajustar o tempo de duração do ensaio 28
	Verificar a duração estimada 29
	Verificar horário atual 29
	3.2.5 Concavidade (Planicidade) 30
	a) Monitorar dinamicamente a concavidade do disco de desbaste 30
	Ponteiro no fundo de escala a esquerda 30
	Ponteiro no centro 30
	Ponteiro no fundo de escala a direita 30
	Precisão espacial das leituras 30
	Linearidade da escala e acuracidade 31
	b) Medir com mais precisão determinado ponto do disco de desbaste 31
	c) Acionar o dialogo de configuração do braço oscilante 32
	a) Definir estratégia de comando do braço oscilante 32
	b) Solicitar varredura simples 32
	c) Aplicar algoritmo de correção de concavidade 32
	Selecione o tipo de meta 33
	Selecione o limite de atuação 33
	d) Solicitar posicionamento 33
	e) Desativar Braço Oscilante 33
	3.2.6 Velocidade 34
	a) Verificar a velocidade do disco de desbaste 34
	b) Diminuir a velocidade 10 rpm 34
	c) Diminuir a velocidade 1rpm 34
	d) Aumentar a velocidade 10 rpm 34
	e) Aumentar a velocidade 1rpm 34
	3.2.7 Acionamento do Jig de Polimento 36
	a) Acionar o controlador de velocidade do jig de polimento 36
	Artefato informa estado ‘Desligada” 36
	Artefato informa estado ‘ligada” 36
	3.2.8 Acionamento do Tambor de Abrasivo 36
	a) Acionar o Motor de acionamento do Tambor 36
	Artefato informa estado ‘Desligado” 36
	Artefato informa estado ‘ligado” 36
	3.2.9 Andamento do Ensaio 37
	a) Iniciar / Encerrar um Ensaio Programado 37
	Artefato informa estado ‘Andamento” 37
	Artefato informa estado ‘Parado” 37
	Convenções Utilizadas
	Durante a leitura do manual poderão ser encontradas as seguintes ferramentas de ajuda ao usuário leitor :
	1 Logitech PM5
	O presente Manual de Usuário orienta sobre as modificações de modernização implementadas no instrumento marca Logitech modelo PM.
	A localização dos vários controles, originais e implementados pela modernização etão ilustrados na ⎨☞ figura 1⎬ e descritos na Tabela 1 :
	Item
	Descrição do dispositivo
	01
	Botão Soco (Alimentação Principal)
	02
	Alimentação da Bomba de Vácuo
	03
	Alimentação da Eletrônica de controle
	04
	Painel Frontal
	05
	Acesso de Serviços
	06
	Base Operacional
	07
	Anteparo contra respingos
	08
	Braços de Desbaste
	09
	Pilar de Acionamento – Braço Oscilante
	10
	Bandeja Removível de Rejeitos do Abrasivo
	11
	Engates Rápidos Conexão de Bombeamento (Vácuo)
	12
	Proteção do Engate da Válvula de Vácuo
	13
	Conjunto do Raspador de Rejeitos do Abrasivo
	14
	Conexão de Bombeamento (Entrada do Vácuo)
	15
	Conexão de Exaustão (Saída do Vácuo)
	16
	Indicador de Pressão de Bombeamento (Medidor de Vácuo)
	17
	Canal Duplo do Dispensador de Abrasivo
	18
	Gabinete da Eletrônica de Controle
	19
	Gotejador do Dispensador de Abrasivo
	20
	Cilindro de Abrasivos
	21
	Plataforma do Disco de Desbaste ou Polimento
	22
	Chave de Segurança
	23
	Válvula de Regulação do Fluxo de Abrasivo
	
	Tabela 1 – Logitech PM5 - Localização dos Dispositivos
	
	2 Operação Manual
	O modo de operação manual provê os recursos para que o instrumento possa ser operado sem a necessidade de uso do software de controle no tablet. Foi idealizado pra que o uso do instrumento seja o mais simples possível portanto obedece as seguintes limitações :
	2.1 Painel Frontal

	O Painel frontal de comando manual do instrumento provê os controles de atuação do disco de desbaste ou polimento, braço oscilante, tambor de abrasivo e a habilitação do painel do jig de polimento WG2. Encontra-se na região frontal conforme ⎨☞ figura 1 item 4 ⎬ e está dividido em duas regiões de atuação a saber : painel principal a esquerda e chave de segurança a direita. Refira-se ao diagrama abaixo para ajuda na posição dos controles.
	2.1.1 Acionamento do disco de desbaste

	Essa secção do painel frontal encontra-se na região inferior esquerda definida como grupo 'DISCO' ⎨☞ figura 2 item B ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do disco de desbaste. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Conectar o controlador de velocidade do disco de desbaste
	Posição 'Manual'
	Posição 'Automático’

	b) Habilitar o controlador de velocidade do disco de desbaste
	Girar totalmente no sentido anti-horário
	Qualquer outra posição

	c) Controlar a velocidade do disco de desbaste
	Unidades de Medida
	Velocidade mínima
	Velocidade Máxima
	Precisão de ajuste
	Reprodutibilidade do ajuste

	2.1.2 Acionamento do braço Oscilante

	Essa secção do painel frontal encontra-se na região superior esquerda definida como grupo 'BRAÇO OSCILANTE' ⎨☞ figura 2 item A ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do braço oscilante do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Conectar o controlador de posicionamento do braço oscilante
	Posição 'Manual’
	Posição 'Automático'

	b) Posicionar o braço oscilante manualmente
	Posição 'Calibração'
	Posição 'Movimento'

	c) Acionar o braço oscilante em determinada direção
	Alavanca a esquerda
	Alavanca na posição central
	Alavanca a direita

	2.1.3 Acionamento do Jig de Polimento

	Essa secção do painel frontal encontra-se na região inferior direita definida como grupo 'WG2' ⎨☞ figura 2 item C ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do jig de polimento do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Acionar o controlador de velocidade do jig de polimento
	Posição 'Liga'
	Posição 'Desliga'

	2.1.4 Acionamento do Tambor de Abrasivo

	Essa secção do painel frontal encontra-se na região inferior direita definida como grupo 'ABRASIVO' ⎨☞ figura 2 item D ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do tambor de abrasivo do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	b) Acionar o motor do tambor de abrasivo
	Posição 'Liga'
	Posição 'Desliga'

	2.1.5 Chave de segurança

	O projeto do instrumento não contempla mecanismos de proteção ao usuário via qualificação de acesso a suas partes móveis (na forma de anteparos e/ou intertravamentos), portanto foi providenciado um mecanismo mínimo na forma de uma chave de segurança instalada no painel frontal ⎨☞ figura 1 item 22 ⎬ onde é possível :
	a) Habilitar o acionamento das partes móveis do instrumento.
	Posição 'Liga'
	Posição 'Desliga'

	2.2 Painel Polimento (WG2)

	O painel de polimento ou ‘WG2’ ⎨☞ figura 3 ⎬ é responsável pelo acionamento e controle de velocidade jig de polimento. Está localizado na lateral direita do instrumento ⎨☞ figura 1 item 10 ⎬ onde é possível executar as seguintes tarefas :
	a) Acionar e determinar o sentido do giro do jig de polimento
	Alavanca a esquerda
	Alavanca na posição central
	Alavanca a direita

	b) Controlar a velocidade de giro do jig de polimento
	Definição de termos
	Velocidade Mínima
	Velocidade Máxima
	Precisão do ajuste
	Reprodutibilidade do ajuste

	2.3 Painel de Alimentações

	Instalado na região inferior direita do instrumento ⎨☞ figura 1 itens 1,2,3 ⎬ é um conjunto de interruptores que habilitam a alimentação elétrica de dispositivos do instrumento. O conjunto pode ser dividido em 3 áreas de interesse :
	a) Botão de emergência
	Desligar instrumento
	Ligar o Instrumento

	b) Alimentação da eletrônica de controle
	Desligar Alimentação
	Ligar Alimentação

	c) Alimentação da Bomba de Vácuo
	Desligar Alimentação
	Ligar Alimentação


	3 Operação Assistida
	O modo de operação assistida provê os recursos de automação necessários a execução de tarefas que demandam um melhor controle e precisão dos procedimentos, todavia impondo uma carga de trabalho preliminar de estratégias de ajuste e programação de parâmetros do instrumento. Foi idealizado para que seja preciso e obedece as seguintes diretivas :
	O modo de operação assistida utiliza as seguintes funcionalidades e disponibilidades de dispositivos de hardware e artefatos de software :
	3.1 Hardware

	A comunicação entre os dispositivos de acionamento e sensores do instrumento e o usuário utiliza o seguinte conjunto de tecnologias que devem ser assim configuradas :
	a) Tablet de interface com Usuário
	tela
	Sistema Operacional
	Memoria / Cores
	Modem Wi-Fi

	b) Rede Wi-Fi
	Slot de Comunicação e alcance
	Identificação (SSID)
	Endereço e porta de acesso

	c) Painel Frontal e de Alimentação – Configuração
	Alimentação do módulo de controles
	Conexão do controlador de Velocidade do disco de desbaste
	Conexão do controlador do Braço Oscilante
	Comando do Tambor de Abrasivo
	Comando do Jig de Polimento
	Chave de Segurança

	3.2 Software

	O software analítico do instrumento opera no tablet e é :
	O software analítico pode operar em dois modos definidos pelo registro do usuário quando do processo de autenticação. O Modo Administrador permite acesso irrestrito a configuração do instrumento, é usado para manutenção e desenvolvimento e não é escopo de fornecimento dessa operação de modernização portanto também não é objeto desse manual. O Modo Operacional provê os recursos necessários a operação do instrumento e seus procedimentos são descritos a seguir :
	3.2.1 Boot do sistema

	Após o processo de energização do tablet e a carga do sistema operacional, poderemos visualizar uma das seguintes telas dependendo da configuração de uso desejada (uso do tablet livre para outros aplicativos ou restrito ao software analítico), condição previamente ajustada durante o processo de instalação do software analítico no Android:
	ou
	Caso o sistema tenha se posicionado no modo livre para uso, utilize o icon indicado em ⎨☞ figura 5 item 1 ⎬ para carregar o software analítico (tap simples na tela). Após o carregamento do aplicativo teremos a tela como na ⎨☞ figura 6 ⎬.
	3.2.2 Autenticação do usuário

	Para utilizar o software analítico será necessário informá-lo quem deseja acessar seus recursos de forma a adequar suas permissões. Essa identificação utiliza um teclado numérico simples onde deverá ser digitada uma sequencia de n números (n>1) como identificação do usuário. O teclado de autenticação poderá ser acessado da seguinte forma :
	pré condições
	Gesto de acionamento

	Após o acionamento a tela do tablet irá mostrar o teclado como abaixo:
	Execute a autenticação procedendo a digitação do seu código de usuário utilizando-se dos seguintes recursos :
	a) Digite o numero
	b) Verifique a digitação
	c) Corrija a digitação caso necessário
	d) Confirme o numero de acesso

	O processo de autenticação poderá gerar dois resultados a saber:
	a) Usuário foi autenticado
	Indicação do usuário
	Credenciais do usuário
	Confirme o acesso ao software

	b) Usuário não foi reconhecido
	Indicação do código errado
	Ação sendo tomada
	Continuar com a tentativa de autenticação
	Desistir da autenticação


	Dependendo de sua qualificação (operacional / administrador), o software irá prover seus serviços a usuários :
	a) Usuário Administrador
	b) Usuário Operacional
	3.2.3 Atividade de Comando – descrição

	A atividade de comando usa o painel de acesso rápido ⎨☞ figura 11 ⎬ de forma a prover ao usuário o controle total do instrumento em somente uma área de interface e simplificando assim as tarefas analíticas. O painel é composto dos seguintes artefatos de configuração e comando em suas áreas de interesse/interação :
	a) Área de ajuste de parâmetros escalares.
	Temporização
	Controle de Concavidade
	Velocidade do Disco

	b) Área de comandos de acionamentos
	Comando do Jig WG2
	Comando do Tambor de Abrasivo
	Comando de Atividade

	c) Barra de indicação de estado do instrumento
	Icon de conexão com o controlador


	A manipulação dos artefatos do painel de acesso rápido pode ser melhor esclarecida observando o comportamento operacional de cada um como segue :
	3.2.4 Temporização

	A temporização de um ensaio é controlada pela interação com o artefato ilustrado em ⎨☞ figura 12⎬.
	Atuando nessa área é possível ao usuário :
	a) determinar o estado do ensaio
	Período Ajustado para …
	Tempo para o final :
	Encerrada pelo Usuário as …
	Atividade encerra as …

	b) Programar a duração de um ensaio
	Determinar o tipo de ajuste de tempos do dialogo
	Ajustar o tempo de duração do ensaio
	Verificar a duração estimada
	Verificar horário atual

	3.2.5 Concavidade (Planicidade)

	Utilize esse artefato para monitorar e controlar o braço oscilante de forma a mover as amostras para regiões que preservem o estado do disco de desbaste ou qualquer estratégia outra do ensaio relativa a essas atividades. Ele provê indicadores gráficos e numéricos do observado pelo acessório de medida (Probe) e configura metas por um dialogo de ajustes. É ilustrado pela ⎨☞ figura 15 ⎬ e por ele é possível :
	a) Monitorar dinamicamente a concavidade do disco de desbaste
	Ponteiro no fundo de escala a esquerda
	Ponteiro no centro
	Ponteiro no fundo de escala a direita
	Precisão espacial das leituras
	Linearidade da escala e acuracidade

	b) Medir com mais precisão determinado ponto do disco de desbaste
	c) Acionar o dialogo de configuração do braço oscilante
	a) Definir estratégia de comando do braço oscilante
	b) Solicitar varredura simples
	c) Aplicar algoritmo de correção de concavidade
	Selecione o tipo de meta
	Selecione o limite de atuação

	d) Solicitar posicionamento
	e) Desativar Braço Oscilante
	3.2.6 Velocidade

	Utilize esse artefato para controlar a velocidade do disco de desbaste. É ilustrado pela ⎨☞ figura 19⎬ e por ele é possível :
	a) Verificar a velocidade do disco de desbaste
	b) Diminuir a velocidade 10 rpm
	c) Diminuir a velocidade 1rpm
	d) Aumentar a velocidade 10 rpm
	e) Aumentar a velocidade 1rpm
	3.2.7 Acionamento do Jig de Polimento

	Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rápido está ilustrado em ⎨☞ figura 11 item 4 ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do jig de polimento do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Acionar o controlador de velocidade do jig de polimento
	Artefato informa estado ‘Desligada”
	Artefato informa estado ‘ligada”

	3.2.8 Acionamento do Tambor de Abrasivo

	Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rápido está ilustrado em ⎨☞ figura 11 item 5 ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando do Tambor de Abrasivo do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Acionar o Motor de acionamento do Tambor
	Artefato informa estado ‘Desligado”
	Artefato informa estado ‘ligado”

	3.2.9 Andamento do Ensaio

	Esse artefato da Atividade de comando no Painel de acesso rápido está ilustrado em ⎨☞ figura 11 item 6 ⎬ e implementa as funcionalidades relativas ao comando de andamento do ensaio do instrumento. É possível executar as seguintes tarefas :
	a) Iniciar / Encerrar um Ensaio Programado
	Artefato informa estado ‘Andamento”
	Artefato informa estado ‘Parado”



